
 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

1/9/2020 

Biyong Sun 

通过使M4 Hello world正确运行来理解iMX8QX

硬件分区（硬件分区实践） 
链接：https://community.nxp.com/docs/DOC-345359 



前言 

 
假设您具有i.MX8QXP构建flash bin、scfw、

uboot、linux内核和M4程序的知识。 



运行M4 Hello_world，不需要任何更改 

 
如果您已经尝试使用fsl-imx8qxp-mek-rpmsg.dtb在i.MX8QXP上运行M4 hello_world.bin， 

您会发现M4 Hello_world可以运行，但是A35端，uboot和linux无法正确运行。 

 
但是rpmsg_lite_str_echo_rtos_imxcm4.bin（在M4端具有rpmsg）没有问题。 

 

为什么会有这样的区别？ 

U-Boot 2018.03 (Jan 08 2020 - 17:46:55 
+0800) 

 
CPU: Freescale i.MX8QXP revB A35 at 1200 
MHz at 23C 
Model: Freescale i.MX8QXP MEK 
Board: iMX8QXP MEK 
Boot: SD1 
DRAM: 2.8 GiB 
imx_vservice_connect: Timeout to 
connect peer, -110 
VService: Connection is failed, ret -110 
virt_i2c: Faild to setup vservice 

 
Linux 

 
[ 109.394251] imx-drm display-subsystem: master 
bind failed: -517 
[ 109.423462] [drm] Supports vblank timestamp 
caching Rev 2 (21.10.2013). 
[ 109.430139] [drm] No driver support for vblank 
timestamp query. 
[ 109.436574] imx-drm display-subsystem: bound 
imx-drm-dpu-bliteng.2 (ops dpu_bliteng_ops) 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

硬件分区的BSP设计



M4 分配给 P3 

 
imx-mkimage/iMX8QX/soc.mak: 
flash_regression_linux_m4 
-flags 0x00200000 –p3 

 
scfw/platform/board/mx8qx_mek: 
sc_err_t board_system_config(sc_bool_t early, sc_rm_pt_t pt_boot) 
if (alt_config != SC_FALSE) 
系统控制器固件移植指南（sc_fw_port.pdf） 

 
 



启用了硬件分区的虚拟 i2c 
 

 

启用硬件分区后，A35将检查i2c1所有者并使用虚拟i2c。 

u-boot/drivers/i2c/imx_virt_i2c.c:int  weak board_imx_virt_i2c_bind(struct udevice *dev) 
u-boot/arch/arm/mach-imx/imx8/cpu.c:int board_imx_virt_i2c_bind(struct udevice *dev) 
int board_imx_virt_i2c_bind(struct udevice *dev) 
{ 

if (check_owned_udevice(dev)) 
return -ENODEV; 

return 0; 
} 



hello_world.bin与rpmsg_lite_str_echo_rtos_imxcm4.bin 
 
 

 

 
 

对于虚拟i2c，Hello_world_bin没有rpmsg，这会报错。 而且A35端linux也失去

了fsl-imx8qxp-mek-rpmsg.dts中的虚拟i2c  

Uboot: 
imx_vservice_connect:Timeout to connect peer, -110 
VService: Connection is failed, ret -110 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使hello_world.bin正常运行 



解决方案1：不启用任何硬件分区 

 
没有硬件分区仍然可以像i.MX6SOLO/i.MX8MM那样运行M4程序。 

imx-mkimage/iMX8QX/soc.mak 

flash_regression_linux_m4 



 解决方案1：不启用任何硬件分区（续） 

如果您需要像i.MX6SOLOX/i.MX8M那样运行rpmsg，请添加rpmsg节点

rpmsg{ 
/* 
* 64K for one rpmsg instance: 
*/ 
vdev-nums = <2>; 
reg = <0x0 0x90000000 0x0 0x20000>; 
status = "okay"; 

}; 



解决方案2：将i2c管脚移到A35侧 

 
 

scfw/platform/board/mx8qx_mek/board.c 
sc_err_t board_system_config(sc_bool_t early, sc_rm_pt_t pt_boot) 

 

 

672  BRD_ERR(rm_set_resource_movable(pt_boot, SC_R_CAN_0, 
673  SC_R_CAN_2, SC_TRUE)); 
674 // BRD_ERR(rm_set_resource_movable(pt_boot, SC_R_I2C_1, 
675 // SC_R_I2C_1, SC_TRUE)); 
676  BRD_ERR(rm_set_resource_movable(pt_boot, SC_R_FSPI_0, 
677  SC_R_FSPI_0, SC_TRUE)); 

 
680 

 
BRD_ERR(rm_set_pad_movable(pt_boot, SC_P_FLEXCAN0_RX, 

681 SC_P_FLEXCAN2_TX, SC_TRUE)); 
682 // BRD_ERR(rm_set_pad_movable(pt_boot,SC_P_USB_SS3_TC1, 
683 // SC_P_USB_SS3_TC1, SC_TRUE)); 
684 // BRD_ERR(rm_set_pad_movable(pt_boot,SC_P_USB_SS3_TC3, 
685 // SC_P_USB_SS3_TC3, SC_TRUE)); 
686 BRD_ERR(rm_set_pad_movable(pt_boot, SC_P_QSPI0A_DATA0, 
687 SC_P_COMP_CTL_GPIO_1V8_3V3_QSPI0B, SC_TRUE)); 

 

注意：这只是理解硬件分区的一次练习。 

 i2c1移至A35将使M4内核无法访问i2c1。



解决方案2：将i2c管脚移到A35侧（续） 

 
通过scfw Debug Monitor检查更改。 

系统控制器固件移植指南（sc_fw_port.pdf） 



 解决方案2：将i2c管脚移到A35侧（续） 

 

 
通过scfw Debug Monitor命令dump rm检查更改 

系统控制器固件移植指南（sc_fw_port.pdf） 
 
 
 

M4将i2c1保留在其分区3中 

 
dump rm 
*** Resources **** 

Partition: 3 
I2C_1 

*** Pads *** 
Partition: 3 

USB_SS3_TC1 
USB_SS3_TC3 

将i2c移至A35的分区5 

 
dump rm 
*** Resources **** 

Partition: 5 
I2C_1 

*** Pads *** 
Partition: 5 

USB_SS3_TC1 
USB_SS3_TC3 

 
 

现在，A35端现在具有i2c1控件。 

但是M4没有i2c1。 


